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¢ 900/0 des accidents causés par des erreurs humaines

e 78 minutes par jour en Ile de France dans sa voiture

¢ 450/0 de la population francaise avec acces a un transport public

¢ 300/0 é 600/0 du temps des livreurs en conduite en milieu urbain

Association Prévention Routiére, Statistique 2012 Principaux Facteurs d’accidents
Observatoire de la mobilité en ile-de-France, Enquéte globale transport 2010
Ministére des transports, carte UTP 2012

Commissariat Général au Développement Durable, Les conditions de travail des conducteurs routiers salariés du transport routier de marchandises :
résultats des enquétes 2006 a 2008




Big Data + Deep Learning
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Prise de décision

Niveaud | Niveaus
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’,
Le conducteur Le conducteur d'usage
controle I'autre mode| |supervise le systéme

Automatisation
compléte

Le conducteur doit Le conducteur n'est Le conducteur n'a
- étre capable de plus nécessaire dans| | plus d'action sur la
Le conducteur controle reprendre la les cas visés conduite
conduite

Le conducteur supervise

Mise en sécurité

Le conducteur assure la reprise en cas de défaillances

automatique du véhicule

27/09/2018 Propriété de VEDECOM — Reproduction Interdite



Niveau 5

Niveau1 | Niveau2
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Interaction avec le conducteur, reprise en main
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Le conducteur assure la reprise en cas de défaillances

Peugeot 308  TES|A MERCEDES Trajectoire de securité

Active Cruise Control
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LE ROLE DES INFRASTRUCTURES COOPERATIVE AUX INTERSECTIONS

station 4G+ ou pre-5G
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Caméra bord de route
Strasbourg

1 UBR et plusieurs caméras
sur mat bord de piste
Satory

UBR installée sur carrefour
42 de EVAPS (Thalés)

13



Remontée flux de caméra
intérieure véhicule

Vue 2D Y2 du véhicule sur
itinéraire avec tableau de
bord simplifié

Remontée des flux des caméras de Bord de Route

Mini panneau de
commande pour interagir
avec le véhicule
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Acceptation sociale Experimentation

* Preuves par experimentation en vraie grandeur

« Infrastructure

- Reglementation — >
- Responsabiliteé

« Assurance

« Ethique

« Information du client

¢ Education conducteur




SERVICE TRANSFRONTALIER DE MOBILITE A LA DEMANDE

Service order >

Automated driving >

Remote Control Center >

Service optimization >
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SERVICE TRANSFRONTALIER DE MOBILITE A LA DEMANDE
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NAVETTE AUTONOME - VERSAILLES SATORY 2018 -2020

Une solution clé en main de navettes autonomes
niveau 4 en partenariat avec EasyMile et Transdev

= Expérimentation 18 mois
(Nov 2018 - Mai 2020)

= Service gratuit 5/7 jours

= Application SmartPhone

Budget global de 2600kE”

avec le soutien de :
GROUPE

Caisse
desDépots

500k€”

250k€E”

* Montants indiqués HT

Service de navettes
intégré sur site public
avec trafic important

Multi-modalité avec
parkings connectés

Systeme de supervision
inter-opérable

Evaluation de I'apport
de l'infrastructure
connectée sur la
perception augmentée

Retour d’expérience
utilisateurs sur 18 mois

[ —d
MiLeE

CONDUITE DELEGUEE
INFRASTRUCTURE CONNECTEE
SUPERVISION

. OPERATEUR
(F transdev

INFRASTRUCTURE
ROUTIERE

NAVETTES

NS
MikLeE

Intégration / Management Projet
T
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ALTAIR et VIPSIM

ALTAIR
Approche Macro

Simulation et visualisation
des flux de mobilité

a la 2 heure, par motifs et
Et en fonction du CSP

VIPSIM
Approche AQOT et

Operateur
Simulation de
fonctionnement

de réseaux

de Navettes Autonomes
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Merci de votre attention
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Ensemble pour accélérer les mobilités de demain !
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